
INSTALLER SON 1ER COBOT



POURQUOI 
VOUS AURIEZ DÛ COMMENCER HIER



2 MILLIONS
D’emplois manufacturiers non comblés

dans la prochaine décennie aux É-U

Source: The skills gap in US manufacturing: 2015 and beyond 

(Deloitte, The Manufacturing Institute)

DÉFI DE RECRUTEMENT CHEZ LES MANUFACTURIERS



LES ROBOTS À LA RESCOUSSE ?!

Avec les robots,
les habiletés manuelles sont converties en habiletés robotiques.



10 X 

plus difficile combler un emploi avec le 
terme “robotique” que “machiniste” aux 

É-U

Source: Wanted Analytics reports, 2015

103 “machinist” skills candidates / job opening

10 “robotics” skills candidates / job opening

LES ROBOTS À LA RESCOUSSE?!



Ce qui est vrai aux États-Unis est vrai aussi ICI.



CONNAISSANCES CRITIQUES

Les ressources limitées rendent les manufacturiers 
à risques:

Éteindre les feux
Toujours en mode 
réaction aux demandes 
urgentes VS Investir dans 
les demandes 
non-urgentes mais 
importantes, avec de 
grandes retombées

 



CONNAISSANCES CRITIQUES

Les ressources limitées rendent les manufacturiers 
à risques:

Risque de dépendance
Seulement quelques 
(voire seulement une 
dans les PME) 
personnes possèdent le 
savoir robotique de la 
companie.

 



Les manufacturiers doivent:

1. Automatiser les tâches manuelles 

2. Mettre à profit leurs 
connaissances 
en automatisation 

3. Réduire le risque de perte de 
connaissances en automatisation

CONNAISSANCES CRITIQUES



Comment y arriver:

1. Investir dans des plateformes conviviales

2. Standardiser, réduire le travail sur mesure, 
réutiliser les composantes

3. Bâtir et partager les connaissances en 
automatisation à l’interne

CONNAISSANCES CRITIQUES



COMMENT ILS S’Y SONT PRIS
[VIDÉO WHIPPANY ACTUATION]

http://blog.robotiq.com/cnc-machining-case-study-whippany
http://blog.robotiq.com/cnc-machining-case-study-whippany


L’ÉQUIPE

Phil, Ing. Manuf. Senior
Russ, Ing. Manuf.

Eric, Ing. App. Pat, Machiniste

Champion 
technique

Distributeur 
agit comme 
coach



THE PROCESS – Image Tacos
LE PROCESSUS

Pic: Gartner Hype Cycle, adapted from Wikipedia

PERCEPTION DU COBOT

TEMPSDéclencheur

Wow: facile et peut tout faire!

Finalement c’est plus compliqué que je 
pensais…

Apprentissage

Productivité



CAN IT DO THAT? – Dad shopping with daughterPAR OÙ ON COMMENCE?

Pic: Wikipedia

Commencez avec le problème.

Quelle stations vous causent des 
problèmes aujourd’hui?

Ne sauter pas à la solution 
robotique :
- Vous n’avez pas toutes les 

connaissances des capabilités 
de la nouvelle technologie ni de 
ses contraintes

- Pour justifier le projet, il doit 
résoudre un problème réel.

Disons que vous avez 5 stations 
que vous avez sélectionnées. Par 
laquelle commencer?



Simple

Complexe

P1Un jour…

1er 2e

PLUS 
TARDNON

TRÈS

TRÈS

CE QU’ON VEUT VS PEUT TRÈS



GARDER SIMPLE

Pour votre premier projet, il faut 
viser la Cellule Robotique 
Minimum Viable, une cellule avec 
le minimum d’éléments qui va 
amener beaucoup de valeur à la 
compagnie.

Rester simple du début à la fin 
jusqu’à ce que la cellule soit en 
fonction et produit des résultats.



FACILE DIFFICILE

À AUTOMATISER?

OU

Comment savoir si la tâche visée est simple ou complexe? Je 
n’ai jamais travaillé avec des robots jusqu’à maintenant!



FACILE DIFFICILE
TÂCHES

Déplacer des pièces, suivre une 
trajectoire sans appliquer de force

Contrôle en force, comme du polissage, 
assemblage de précision

OU



FACILE DIFFICILE
PIÈCES

Nombre limité de pièces différentes, 
forme connue, régulière

Grand variété de pièces, formes 
irrégulières, déformables, fragiles

OU



FACILE DIFFICILE
PRÉSENTATION DES PIÈCES

Présentation une par une, ordonnées 
dans un platau, même position et 

orientation
Vrac, convoyeurs rapides

OU



FACILE DIFFICILE
PROGRAMMATION

Tâches répétitives qui suivent la même 
séquence à chaque fois

Logique complexe avec conditions 
multiples et capteurs

OU



FACILE DIFFICILEOU

INTÉGRATION

L’industrie robotique n’a pas encore de standards définis entre les 
manufacturiers. L’interaction entre différentes machines amène donc un 

défi de taille.



RSI
Le calcul de RSI lors de votre premier projet de robot collaboratif 
est constitué d’hypothèses et de suppositions. Le coût du matériel 
est facile à définir, mais l’augmentation de production, les arrêts et 
le temps d’implementation seront des estimations.

C’est pourquoi l’Apprentissage Sur Investissement est important…



ASI
Apprentissage Sur Investissement

Définissez ce que vous apprenez durant votre premier projet, 
assurez vous de documenter ces connaissances afin de pouvoir 

bâtir sur cette experience et avoir un retour sur cette 
investissement.



SAFETY is over rated - ExactoSÉCURITÉ

On ne peut négliger l’importance de la sécurité lorsqu’on parle de robots 
collaboratifs. Il s’agit d’un enjeu important qui amène même certaines 
companies à ne pas aller de l’avant avec leur projets d’automatisation.

Il existe plusieurs outils et machines “dangereux” sur votre plancher de 
production et vous avez été en mesure de former vos employés et fournir les 
ressources nécessaires pour les rendre acceptables et sécuritaires.

Il s’agit du même processus avec les robots collaboratifs. Il existe plusieurs 
ressouces et expertises déjà accessibles pour vous aider à rendre ces nouveaux 
outils/machines acceptables pour votre production.



CO-QUOI?

Ceci est un exemple de collaboration, est-ce ce que l’on voit déjà dans 
l’industrie?



On parle plus de coexistence que de collaboration, alors cela a un 
impact encourageant sur la definition de la sécurité.



Pic commodore 64Voici ce à quoi les jeunes ressemblaient il y a 30 ans…

Samuel Bouchard, Président de Robotiq avec 
son nouveau clavier de Commodore 64!



Why now? Pic commodore 64, pic Zone01

Voici à quoi ressemblent les jeunes aujourd’hui…

Les robots collaboratifs sont une excellente méthode d’attirer la 
jeunesse et l’innovation dans votre compagnie, ce qui est essentiel de 

nos jours!



LISTE POUR VOTRE 1ERE INTÉGRATION 
COBOT

❑ Commencez aujourd’hui!
❑ Identifiez et libérez votre champion technique
❑ Impliquez gestionnaires et collègues dès le 

début
❑ Commencez par le problème, pas le robot
❑ Commencez simple, gardez ça simple
❑ Visez retour financier et à apprendre

DoF.robotiq.com



UR+ ROBOTIQ

LA PLATEFORME 
ROBOTIQUE STANDARD, 
FACILE D’UTILISATION 
POUR VOTRE 
COMPAGNIE



Pinces Caméra Capteurs de force



FACILE D’INSTALLATION



FACILE À PROGRAMMER



STANDARDISER

• La flexibilité est la clé
• Les options de pinces, la camera et les capteurs de force peuvent 

couvrir une variété d’applications sur votre plancher de production



BÂTIR ET PARTAGER LES CONNAISSANCES

Une communauté 
publique où les pros de 
l’automatisation 
partagent leurs 
connaissances et 
trouvent les réponses à 
leurs interrogations



FACILE À COMMANDER ET PRÈS DE CHEZ VOUS



UR+ ROBOTIQ

QUELQUES 
HISTOIRES À 
SUCCÈS DE NOS 
CLIENTS



HISTOIRE À SUCCÈS : WHIPANNY 

Industrie Manufacturier Aérospatial
Application Alimentation de machines (CNC)

Histoire
• Besoin d’augmenter la production
• Première cellule robotique, choix UR+Robotiq
• Maintenant 4 cellules d’installées après 1 an

Téléchargez l’Étude de Cas

http://blog.robotiq.com/cnc-machining-case-study-whippany
http://blog.robotiq.com/cnc-machining-case-study-whippany


HISTOIRE À SUCCÈS : SCOTT FETZER 

Industrie Manufacturier de pièces électro-mécaniques
Application Alimentation de machines et manipulation 
de pièces

Histoire
• Défi de productivité et d’ergonomie
• Première cellule robotique, choix UR+Robotiq pour 3 

stations
• Matt Bush est maintenant un membre actif de DoFTéléchargez le vidéo

http://dof.robotiq.com/profile/comments/60/matthewd92
https://drive.google.com/open?id=0B_E7sYnBh6ZzcTNSYWJtU09MODA
https://drive.google.com/open?id=0B_E7sYnBh6ZzcTNSYWJtU09MODA


HISTOIRE À SUCCÈS : HYDRO-GEAR

Industrie Composantes Mécaniques
Application Assemblage

Histoire
• Défi de main d’oeuvre
• Première cellule robotique, choix 

UR+Robotiq sur 20 stations
• Adam Beachy est maintenant actif sur 

DoF

http://dof.robotiq.com/profile/comments/186/abeachy_HG24
http://dof.robotiq.com/profile/comments/186/abeachy_HG24


HISTOIRE À SUCCÈS : HYDRO-GEAR

Industry Manufacturier de Composantes 
Automobiles
Application Assemblage, Alimentation de 
machines

Histoire
• Défi de main d’oeuvre
• Objectif d’implémentation de robots 

collaboratifs
• Choix UR+Robotiq (pinces et cameras) en 

Allemagne, Espagne, Roumanie, Chine et 
É-U

• Plus de 10 ingénieurs clés sur DoF

http://dof.robotiq.com/discussions


robotiq.com

Contactez l’équipe Robotiq pour plus d’informations à 
sales@robotiq.com

mailto:sales@robotiq.com
mailto:sales@robotiq.com

