Todas as caracteristicas dos robots colaborativos com
maior expressao no mercado numa Unica tabela
comparativa que ajudara o utilizador a tomar decisdes
fundamentadas.
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COMAU CR-7iA/L CR-35iA DuAro2 Gen3 KR1805 ..LBR Panda Sawyer TM5-700 UR5 UR10 YuMi
AURA lwa 14
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Alcance (mm) 1813 760 1800 1300

Payload (kg) 110
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Precisao (mm) 0.07
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Peso do Robot (kg) 685 18.4

Mecanica Mecéanica Mecanica Mecéanica Mecéanica Software Software Mecéanica Software Software Software Software

Seguranca Mecanica

= o *
H »*

o

Medicéo de
Corrente

Medicao de

Sensores de forca Sim Sim Sim Sim Sim Sim Sim Sim Sim Siln Corrente

NETe] Sim Sim

Sim

Visao embutida

35 000 50 000 50 000 35 000 35 000 30 000 35 000 35 000 35 000 35 000 35 000 30 000

Vida util (horas)
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